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(12) ОПИСАНИЕ ИЗОБРЕТЕНИЯ К ПАТЕНТУ

(57) Реферат:
Изобретение относится к передаче Ethernet сообщений в распределенной системе

управления  жесткого  реального  времени.  Технический  результат  -  уменьшение
задержки  кадров  в  сети.  Способ  передачи  Ethernet  сообщений  в  распределенной
системе  реального  времени,  реализующей  циклический  алгоритм  управления,  в
которой  есть  множество  сетевых  узлов,  по  крайней  мере,  один  коммутатор,
соединенных  между  собой  коммуникационными  каналами,  который  обеспечивает
пересылку между узлами как обычных кадров (эластичный трафик ЭТ), не имеющих
жестких ограничений по времени доставки, так и кадров жесткого реального времени
(РВ-трафик), кадры имеют различные поля заголовка, причем РВ-кадры в заголовке
содержат  указатель  на  время  доставки  кадра,  коммутатор  имеет  локальные  часы,
которые  подстраиваются  по  входящим  РВ-кадрам  от  главных  часов  системы,
коммутатор  проверяет  момент  приема  РВ-кадра  с  заранее  известным  временным
окном для выявления возможности передачи получателю, и в случае невозможности
доставки РВ-кадр в заданное время, то он искажается таким образом, что приемники
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обнаружили этот кадр как некорректный, причем коммутатор обеспечивает доставку
РВ-кадров  получателю  в  заранее  назначенные  моменты  времени  по  расписанию,
устанавливаемому  заранее  для  каждого  выходного  порта  коммутатора
конфигурационными  кадрами,  при  этом  моменты  времени  доставки  кадров  и
расписания устанавливаются относительно начала цикла управления.  6  з.п.  ф-лы,  4
ил.
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